OUMAN’

ouUMAN

RAKENDUSKOHAD

® Tarbevee reguleerimine
* Kaugkutte vahetid
* Katlamajad

* Ventilatsiooni reguleerimine

OMADUSED

* Kerge ja kiire paigaldus

*  Kiire tdoprotsess

* Vaike energiatarve

*  Momentpiirltlitid

* Eivaja spetsiaalset paigaldusalust

* Eivaja tookaigu reguleerimist

*  Kasitsi reguleerimise voimalus

*  Mikroprotsessori poolt juhitav
slinkroonmootor

* Otsesuunaline / poorduv t66

SOBIVAD VENTIILID

VD215-VD232
* 0UV5872B/ D

e 0UV5832B 2083-2117
* OUV5833A 2084-2118

0(2).

TEHNILISED ANDMED

Tellimisnumber
Toitepinge
Energiatarve
Juhtsignaal

Nominaalne t66kaik
Tooprotsessi pikkus
Jéud
Temperatuurivahemik
Tootingimused
Ladustamistingimused
Ventiili temperatuur
Signaalid
Juhtpinge
Sisendtakistus
Juhtpinge valjundtakistus

Kaitse
Kaitseklass
Isolatsiooniklass
Tulekindlus

Kaabeldus
Uhenduskaablid
Kaablite labiviigud

Kaal

M&6dud

Materjal
Kaas
Korpus

Garantii

M41A15

.10 V juhitav ventiilimootor

TOOTEKIRJELDUS
M41A15
24 VAC; 50/60 Hz
4VA

0/2...10 V tehase seadistusena
0 (2) V; ventiilimootori voll sees
10 V; ventiilimootori voll valjas

6,5 mm
15s
> 400 N

0...+50°C, suhteline 6huniiskus 5-95%
—40...+70°C, suhteline 6huniiskus 5-95%
maks +130°C

Y =0...10 VDC v6i 2...10 VDC
R;= 100 kQ
maks 1 kQ

IP54  (vastavalt EN 60529)

Il (vastavalt EN 60730-1)
VO (vastavalt UL94)
(kaabli metall-labiviiguga)

1,5 mm?
PG13,5 ja I66giga tekitatav ava

0,37 kg
Vaata joonist jargmisel lehekuljel

ABS-plastik
Klaaskiuga tugevdatud plastik

2 aastat

See toode vastab

c € nouetele

OUMAN OY

Voimatie 6, 90440 KEMPELE
Tel +358 424 8401

Faks +358 424 840 201
www.ouman.fi

Miiiik: tel +358 424 840 400
Upseerinkatu 3 C, 02600 ESPOO
Tel +358 424 840 202



M41A15

ULDIST

Sinkroonmootori pddrlemine on spiraalkdigu abil muudetud otsesuunaliseks liikumiseks. Ventiilimootor
kinnitub mutri abil otse ventiilile. Sisemine vedrupakett piirab vdlli jbudu. Sisemised mikrolilitid peatavad

mootori, kui tehases seadistatud momendipiir on saavutatud.
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KASITSI REGULEERIMINE

Ventiilimootorit saab reguleerida ka kasitsi. Kasitsi voib
mootorit reguleerida ainult siis, kui mootorist on toitepinge
valja lllitatud. Kasitsi reguleerimine on lubatud ainult ventiili
t66 kontrollimiseks. Kasitsi reguleerimise nuppu alla
vajutades ja paripaeva pdorates ligub voll valja. Vastupdeva
pborates liigub voll sisse.
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PAIGALDUS- JA UHENDUSJUHIS
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MOOTORI SUNDTOO Y-JUHTSIGNAALI HAIRE
Y-SIGNAALI ABIL

Vétke regulaatorilt tulev Y-signaal lahti

Uhenduselt 3 ja kinnitage Uhendusele 3:

B 24 V.1 ; mootor viib ventiili 0 V signaalile
vastavasse aarmisse asendisse

o 24 VAC; mootor viib ventiili 10 VDC juhtsignaalile
vastavasse aarmisse asendisse

Juhul kui Y-signaali sisendjuhe on katki, ligub
ventiilimootor 0 V signaalile vastavasse
asendisse (turvaasend).

JUHTSIGNAALI PINGEALA VAHETAMINE TOOSUUNA VAHETAMINE
Analoogse Y-juhtsignaali pingeala (0—10 VDC Téosuunda (otse voi pdorduv) saab vahetada
v0i 2-10 VDC) vdib vahetada valikultlitiga W2. valikululitiga W1. Valikululiti on tehases
Tehase seadistus on 0-10 VDC. seadistatud nii, et vall liigub valja kasvava

signaaliga ja sisse vaheneva signaaliga
(otsesuunaline t66).

Valikullliteid W1 ja W2 saab kasitsi reguleerida, kui eemaldada kaas.

Need asuvad vooluringi kaitsva plaadi tagakdljel mootori sees.
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